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Außergewöhnliche Lösungen aus der Antriebstechnik, Pneumatik und Automatisierung 
 
Dipl. Ing. Wolfgang Brandt 
Wilmersiek 25 
332657 Lemgo 
Tel: 05261-17377     www.Spindelhubegtriebe.com  
Mobil: 0162-9437626    Brandt.Wolfgang@gmx.de 
Fax: 05261-188092  
 

 

Zu meinem Programm gehören: 

Linearantriebe, rotatorische Antriebe und elektronische Antriebe, angefangen bei der 
Mechanik bis hin zur Elektromechanik. Ob lineare oder rotatorische Bewegung, 
Greifertechnik oder Positionierantriebe, schnell oder langsam, für alle Bewegungen 
habe ich elektromechanische als auch pneumatische Komponenten im Programm. 
Zum großen Teil auch mit außergewöhnlichen innovativen und damit besonders 
wirtschaftlichen Komponenten. Beispiele sind:  

    Der besondere Radialkolben-Druckluftmotor 
        pneumatischer Schrittmotor + pneumatisches Handrad 
            Servogreifer 
                vollintegrierter Servomotor 
                      Buffettisch 

                                         äußerst preiswerte Teleskophubsäulen auch mit Synchronsteuerung 
                                Direktantriebe mit Hohlwelle 
                                    Flurführungen - das ist etwas ganz Besonders 
                                 Hyperhubelemente mit Zahnstange oder Motorhubelement expand-forte 

                                                 reibungslose Zylinder 
                                        der neu erfundene Hypermotor oder Getriebemotor ohne Getriebe 

1.0 - Mechanik 
Spindelhubgetriebe + Spindeln, Linearachsen + 
elektromechanische Zylinder  

Kapitel 1.1 
Trapez- und Kugelgewindespindeln 

sowie Kapitel Teleskopspindeln 

expand-Teleskopspindel  

3 fach Teleskopspindel, wobei die 
einzelnen Spindelstufen synchron 
herausfahren. Dabei nehmen die 
möglichen Geschwindigkeiten mit 

jeder Stufe zu, sodass nicht nur ein 
sehr kleiner Einbauraum möglich ist, 

sondern auch extrem hohe 
Geschwindigkeiten 

siehe Kapitel 1.1.1 
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siehe Seite 13 

Kapitel 1.1.2 Teleskophubsäulen expand-
teleskop 

als komplette 3 fachTeleskophubsäule mit 

Teleskopspindeln expand-
Teleskopspindeln  mit Führungsprofilen in 
Al, Stahl oder Edelstahl mit unterschiedlichen, auf 

den Einsatzfall zugeschnittene Gleitführungen. 
Natürlich bin ich auch in der Lage rollen bzw. 

Kugelführungen einzubauen. 
Komplette Teleskophubsäulen in vielen 

verschiedenen Ausführungen 
 

 

 

preiswerte Systeme aus dem 
Arbeitstischbereich, aber für den 

Maschinenbau konzipierbar 
auch als Miniaturhubsäulen lieferbar 
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Kapitel 1.2 Spindelhubgetriebe 

 
 

 

Kapitel 1.3 
Robuste Low Cost Linearachsen  

expand-simple  
Äußerst robuste und sehr 

preisgünstige Lineareinheit für 
einfache Fälle. Profil aus Al, Stahl 

oder alles komplett in VA mit 
Gleitführung oder auf Wunsch auch 

mit Rollenführung 

 
Kapitel 1.4 

 Hyperhubgetriebe 
(Zahnstangenantriebssysteme direkt auf einer 

Schienenführung) 
 

Bild folgt 

 

Kapitel 1.5 
Linearachsen 

(auch mit Motoren (s. unten) 
Auch als Ex-Schutz lieferbar 

mit Atex Zeugnis 
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Kapitel 1.6 
Elektromechanische Zylinder von winzig klein bis 

ganz groß. Z.B. auch kombiniert mit dem 
Hypermotor  

 
 

 

Kapitel 1.7 
Handlingssysteme als 

Teleskopachsen aus dem 
Industriebereich 

Transportsysteme 
Und Aluminium Konstruktionsprofile  

Kapitel 1.8 
Flurführungen 

Führungen 
Führungswellen mit Linearlager und Zubehör 

 

Kapitel 1.9 
Wellenantriebe auf glatter gehärteter 

Führungswelle. Spielarm und trotzdem leichtgängig 
und ohne Losbrechmoment 

 
Kapitel 1.10 

Motorhubelemente expand-forte 
 

Ist eine ganz neue Variante eines 
Spindelhubelementes mit völlig neuen 
Eigenschaften, so dass jetzt Lösungen möglich 

ganz klein mit 10er 
Spindel 
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sind, die vorher nicht möglich waren. Aufgebaut auf 
dem expand-forte -hole können alternative 
Systeme zu Spindelhubgetrieben generiert werden. 
Dabei entfällt aber die Fett- oder ölgeschmierte 
Getriebestufe vollständig, woraus ein zusätzlich 
wesentlich besserer Wirkungsgrad erreicht wird. 
Gleichzeitig läuft der Motor expand-torque  
synchron zur Frequenz, sodass eine sehr einfache 
Synchronisation mehrerer Motorhubelemente 
expand-forte  möglich ist. 
Lieferbar mit Spindeln von 14x4 bis 160x14. 
Konzipiert ist auch eine Motorhubelement mit 160er 
Kugelgewindespindeln für 750kN Schubkraft. 
Drehmoment des Motors expand-hole-forte  
beträgt 5000Nm 
Es gibt aber auch einen ganz kleinen  Antrieb mit 
Gleichstrommotor mit einer 10er 
Trapezgewindespindel 
 

 
 bis ganz groß (z.Z. bis 5000Nm) 

 

Low Cost Schnellhubegtriebe 

 

Edelstahl- Getriebemotoren in Serie gebaut 
Aber auch Spindelhubgetriebe, Kegelradgetriebe, 

Motoren, Servomotoren, Linearachsen, 
Radialkolbenmotoren, elektromechanische Zylinder 

und vieles mehr sind in Edelstahl lieferbar 
www.Spindelhubgetriebe.com/Edelstahl.htm  

  
 
 

Weitere Elemente folgen wie z.B. eine ganz neuer 
Art von Konstruktionsprofilen aus 

Spezialmaterialien 
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2.0 - Pneumatik 
pneumatische Schrittmotoren, Greifer, Linearschlitt en, 
Handlingsmodule,  

 

Kapitel 2.1 

Greifer, Handlingsmodule, Pic & 
Place 

Sinuide Getriebe 

 

 
Kapitel 2.2 

schnellschaltende Ventile bis 2kHz 
komplettes Pneumatikprogramm 

mit 
Ventile, Ventilinseln 

Vakuumtechnik 
Zylinder 

Luftaufbereitung 
Trockner 

Verschraubungen  
und und und… 

 

 

 

 

Kapitel 2.3 
Pneumatischer Schrittmotor 

Lieferbar auch für Ex-Schutz Zone 0 
Pneumatisches Handrad 

 

Kapitel 2.4 
Radialkolbenmotor 
auch mit Atex Zeugnis, silikonfrei, IP69 und/oder in 
Edelstahl lieferbar, auch als Unterwasser im Meer 
einetzbare Lösungen 
Seite 116 

Seite 116 
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Kapitel 2.5 
Multifunktionsgreifer 

Kapitel 2.6 
Teleskopzylinde 
2 fach und 3 fach 

 

 Druckschalter 

Kapitel 2.7 
Sonderzylinder und 
Sonderpneumatik 

 

  

Kapitel 2.8 
Verschraubungen, 

Festdrosselrückschlagventile 

 
 

 

Kapitel 2.9 
Kompressoren  und Vakuumpumpen 

Yamada Pumpen 
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Kapitel 2.10 
Schnellschaltende Ventile für z.B. pneumatische 

Sortierleisten mit Schaltzeiten unter 1ms 

 

 

Kapitel 2.11 
Durchflussregler 

Nadelventile/Drosseln 

Kapitel 2.12 
Pneumatische und Hydropneumatische Drehantriebe auch für 

sehr große Massen, bzw. Massenträgheitsmomente 
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Kapitel 2.13 
Transportluftventil bzw. 

Vakuumansaugventil von DN50 bis 
250 

 
Saugventil expand-air 
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3.0 - Servoantriebe, Elektronik und 
Elektronikkomponenten  

Kapitel 3.1 Drehstrommotoren der anderen 
Art. Man könnte auch Getriebemotor ohne 

Getriebe sagen oder Drehstromschrittmotor. 
 

Es handelt sich um mein innovativstes 
Produkt des Jahres 

 
Der neuerfundene Torque-Motor  
expand-torque  als das innovativste 
Produkt. Drehmomente von 4 (Baugröße 56) 
bis 5000Nm (Baugröße 250) z.Z. schon 
lieferbar. Als Sonderausführung auch mit 
sehr großer Hohlwelle expand-torque-hole   
oder gleichzeitig als System zur Aufnahme 
mit großen Axialkräften – siehe auch 
Motorhubelement expand-forte 
Auch sind hierzu schon Edelstahlvarianten 
geliefert worden 
 
Der Motor lässt sich mit einem einfachen 
Frequenzumformer bis 50 Hz, aber auch mit 
einem Servoregler mit Wegrückmeldung bis 
zur maximal Drehzahl betreiben. 
Ein absolutes Multitalent 
 
 

 

 

Kapitel 3.2 
intelligente Servosysteme um den teuren 

Schaltschrankbau zu vermeiden, 

sowie Direktantriebe bis 500Nm und einer 
extrem hohen Auflösung (einschließlich 

Lagerung für hohe Radial und Axialkräfte 
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Kapitel 3-2 
Direktantriebe z.B. als Schwenkantriebe für 

Pic & Place Anwendungen 

 

  

Elektronikentwicklungen 

Beispiele für bereits getätigte 
Entwicklungen. Synchronsteuerungen, 

Regler für Hybridfahrzeuge, Dosierpumpen, 
Alarmtechnik, Zimmerfrei Meldesystem, 

spezielle Touchscreen-Kleinsteuerung mit 
anwenderspezifischer Oberfläche 

thermisch gerissene Kontaktstifte und 
fertige Steckerlösungen z.B. für die 

Automotive Bereich 
  

expand-line  ist die neue Serie aus meinem Hause mit einigen Neuerungen die 
ebenso einfach wie genial sind.  
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1.0 - Mechanik  

1.1 -Teleskopantriebe expand-teleskop 

 expand-Teleskopspindeln 

• expand-Teleskopspindelhubsäule  

• expand-Seil-Teleskophubsäule  

• Jumbo –Teleskophubsäule  

• fertige motorische Verstellungen als "low cost" 
Lösung - Inlinersytem  

• fertige motorische Verstellungen als "low cost"   
Lösung - kurze Bauform  

•  Serienteleskop bis 5,25m Gesamthöhe   

 

Da dieses Thema noch an vielen Stellen weiterentwickelt wird, wie z.B. eine 
Teleskopspindel mit 10/15/20mm Durchmesser bei 210mm Einbauhöhe und 380mm 
Hub oder Teleskopsysteme für Belastungen von 4 t je Säule, sowie 2 weitere ganz 
neuer Spezial-Systeme um große Hübe aus kleinsten Bauraum herzustellen schauen 
Sie bitte auf meine Internetseite, bzw. rufen Sie mich an, sodass ich Ihnen ein auf 
Ihren Einsatzfall zugeschnittenes Angebot ausarbeiten kann. 
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1.1.1 expand-Teleskopspindeln   

 

Selbsthemmend und trotzdem unglaublich schnell, da die einzelnen Stufen sich 
geschwindigkeitsmäßig addieren 
3 fach teleskopierbar. 
Spindeldurchmesser 16x8, 30x8 und 42x8 mit letzter Stufe als Vierkantprofil 
60x60mm 
Die einzelnen Stufen müssen verdrehgesichert werden –  
siehe auch expand-Spindelhubsäule  
Belastung variierbar, je nach Auswahl der Teilstufen. 
Kleinste Stufe bis 3000N statische und dynamische Belastung. 
spätere Optionen: Teleskopkugelgewindespindeln 

 

expand-Teleskopspindelhubsäule  

 

Führungsprofile in Aluminium, Stahl oder verschiedene Edelstahlvarianten lieferbar 
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Technische Daten 

Profile 120x120 / 100x100 / 80x80 / 60x60mm 

max. Hub je Stufe 800mm 

Hublast bis 250kg 

Motortypen Variabel, Gleichstrom, Drehstrom, Getriebemotoren, Torque-Motor 
(Hypermotor) und Servomotoren 

Übertragungssystem: Spindelhubgetriebe oder Riementrieb. 

Geschwindigkeit mit jeder Stufe zunehmend. je Stufe 50mm/s, also 150mm/s. Höhere 
Geschwindigkeiten auf Anfrage. Einschaltdauer 20% 

Hubberechnung (folgt in Kürze) 
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Das System ist modular aufgebaut und wird um weitere Stufen ergänzt. 2 stufig und 3 stufig 
ist jetzt schon lieferbar. 

  

 

 expand-Seil-Teleskophubsäule  

Diese Teleskopsäule ist in der Entwicklung und basiert auf einem selbsthemmenden 
Seilsystem und ist im Prinzip beliebig teleskopierbar. 

Auch hier fahren alle Stufen Synchron heraus und addieren sich in der Geschwindigkeit 

Jumbo -Teleskophubsäule   

Teleskophubsäulen für extrem hohe Belastungen 

Teleskopspindeln 30x32, 60x32 und 80x32mm  
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sehr große Hübe realisierbar, hier ein Beispiel mit ausgefahrene Länge 
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fertige motorische Verstellungen als "low cost" Lösung  

• Inlinersystem 
• kurze Bauform 
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Inlinersytem  
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oder so als Typ 4630 

kurze Bauform 
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oder so 
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Handverstellungen  

Beispiel für einen Einsatzfall: Betthöhenverstellung zur Stauraumschaffung bei einem 
Wohnmobil. In allen 4 Ecken eine Säule, verbunden über Kegelradgetriebe und Gelenkwellen 
und über einen 12 V Motor angetrieben. 
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Eine weitere Möglichkeit 
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Serienteleskop bis 5,25m Gesamthöhe mit low cost Führung 
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Ein Teleskopantrieb als Serienprodukt. 

Antrieb 220V Wechselstrommotor mit kabelgebundener Fernbedienung und Not-Aus Knopf 
und Überlastsicherung 

geringes Gewicht von 45kg (Größe 340)  -  dadurch kann der Teleskopantrieb von einer 
Person getragen werden. 
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1.2 – Spindelhubgetriebe 
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 hebende Spindel  
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 rotierende Spindel  
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Abmessungen der Flanschmuttern 

dazu die passende Laufmutter 
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 Zubehör  
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                         Bei den Gelenkwellen ist ein Winkelfehler bis 1° möglich                           
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1.3 - äußerst robuste Linearachse  expand-simple  

 

Äußerst robuste Linearachsen für raue Umgebung und sehr großen Kräften 

verschiedene Abmessungen - hier mit Kettenantrieb, bzw. mit Zahnriemenantrieb, mit 
Gleitführung und Rollenführungen lieferbar. 

Anpassbar an fast jede Aufgabe und trotzdem wesentlich preiswerter als man es von 
bisherigen Linearachsen gewohnt ist. 

 

 

 

 

 

 

Größe für Al und V2A 
Gleit- (G) oder 
Rollenführung (R) 

30G oder R 60G oder R 90G  oder R 120G oder R* 150G oder R** 

Abmessungen Profil in 30 x 30 mm 60 x 60 mm 90 x 90 mm  120 x 120 mm 150 x 150 mm 
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Al, Stahl oder Edelstahl 

Vorschubkräfte 
Ausführung Zahnriemen 
(statisch/dynamisch) 

N***  N***  N*** N***  N***  

Vorschubkräfte 
Ausführung Kette**** 

N***  N***  5000 N*** N***  N***  

Vorschubkräfte 
Ausführung mit 
wartungsfreier V2A 
Duplex-Kette (VA und 
Kunststoff)**** 

  
200 N 

als Doppelte 
400 N 

      

Aufbaumaß zum Hub 
(ohne Sicherheit) 

mm 180 mm 380 mm mm mm 

Schlittenlänge mm 100 mm 120 mm mm mm 
zulässige 
Verfahrgeschwindigkeit 
bei Gleitführung 

  1 (8) m/s 1 (5) m/s     

zulässige 
Verfahrgeschwindigkeit
en bei Rollenführung 

  2 m/s 2 m/s     

Weg je Umdrehung 
(Kette) bzw. 
Teilkreisdurchmesser 

79,98 mm 
dt=25,47 mm 

124,97 mm 
dt = 39,8 mm 

204,4 mm     

Weg je Umdrehung 
(Zahnriemen) 

je nach 
verwendeter 
Zahnriemens

cheibe 

je nach 
verwendeter 
Zahnriemens

cheibe 

je nach 
verwendeter 
Zahnriemens

cheibe 

je nach 
verwendeter 

Zahnriemensch
eibe 

je nach 
verwendeter 

Zahnriemenschei
be 

Schlittengröße   100x100 mm       
Standardantriebswellend
urchmesser - einseitig 
und beidseitig  
(oder auch 3 und vierseitig) 

  d = 15 mm       

* in der Konstruktion      ** geplant      *** vorläufige Werte  fett gedruckt = bereits 
kurzfristig verfügbar 
**** auch mit wartungsfreier Kette (ohne Schmierung) und wartungsfreien Kugellagern 
lieferbar - u.U. mit kleineren Kräften - bitte entsprechend anfragen 
  
Sonderausführung: z.B. Größe 30 als nicht magnetisierbare Lineareinheit in Verbindung mit 
dem Teslar-Motor lieferbar 
  
Typenbezeichnung (Beispiel) 
expand-simple K90G-2000/2500-1W-M(Type)-G-S 
K = Kettenantrieb, Z = Zahnriemen 
90 = Profil 90 x 90mm 
G = Gleitführung, R = Rollenführung   
2000/2500 = Hub/Gesamtlänge (in der Gesamtlänge ist die Sicherheit, der Abstand zwischen 
2 Schlitten und sonstige Längenzuschläge enthalten. 
1W = 1 Wellenende 
M(Type) = Motortyp, z.B. Getriebemotortype, Servomotortype, expand-torque - Motortype, 
Druckluftradialkolbenmotor EasyDrive (Type) usw. 
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G = Motorglocke, D = Drehmomentstütze, F = freie Antriebswelle 
S = Standard, So = Sonderausführung, z.B. 2.Schlitten mit Abstandsangabe 

 

Weitere Katalogdaten werden gerade aufgearbeitet. 

Einsatzfallbeispiele: 

a) Beispiel eines schweren beweglichen Daches - mit Kette und komplett in VA, Profile, 
Kette, Lager, Antriebswelle 

b) Beschickung und Entnahme an einer Werkzeugmaschine 

c) Hubachse an de Wand geschraubt als Fahrstuhl mit für großen Hebelarm 1300x1200mm 
Platte als "Fahrstuhl" 

d) Kamera-Beobachtungssystem 

e) Rührerhubachse Pharmaindustrie 
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1.4 - Hyperhubelement     

hier nur ein ganz kleiner Teil an Beispielen - fordern Sie die entsprechenden Unterlagen an.  

Schnellhubsystem für langsame und besonders schnelle Bewegungen  

Hubelemente als komplettes Zahnstangenelement, ähnlich aufgebaut wie Spindelhubgetriebe. 
Natürlich auch mechanisch synchronisierbar mit Motor, Verbindungswellen und 
Faltenbälgen. 

Ihr besonderer Nutzen 

• Aufnahme von Seitenkräften, da Führung und Antrieb in einem. 
• Zusätzliche Konstruktionsarbeiten sind nicht notwendig, da es sich um ein komplettes 

System handelt. 
• Einfache Mechanische Synchronisation möglich, so wie Sie es von meinen 

Spindelhubgetrieben her kennen. 

Katalog - noch in Bearbeitung 

Weitere Details und Informationen demnächst hier. Bitte fordern Sie den umfangreichen 
Katalog an sowohl in Papierform als auch als pdf-Datei - Katalog auf dieser Web-Seite hier in 
Kürze 
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1.6 - elektromechanische Zylinder 

 

Serie Conzentriert  
 
 
 

 
 
 
 
Komplett mit und ohne Vorschaltelektronik lieferbar 
 
Dies ist nur ein kleiner, besonders interessanter Ausschnitt aus dem 
Lieferprogramm 
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 Conzentriert 35  

 Technische Daten 
 12V/24V DC, Motor mit Permanentmagnet (Empfehlung max. Strom bei 24VDC 1,8A) 

 * ab 500mm Länge max. 1000N als Druckkraft zulässig - max. lieferbarer Hub 1000mm 

 

Typ 
(Getriebeübersetzung   

Conzentriert 35 
(i=5) 

Conzentriert 35 
(14) 

Conzentriert 35 
(19) 

Conzentriert 35 
(27) 

Conzentriert 35 
(51) 

Conzentriert 35 
(71) 

Maximale Leistung N 120 400 600* 900* 1600* 2200* 

Geschwindigkeit bei 
max. Leistung mm/s 33 16 12 7,5 4 3 
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A   Standard Hall 
Schlitz in 

Befestigung 
hinten 

Hall und 
Schlitz in 

Befestigung 
hinten 

IP68 

Conzentriert 35 (Getriebe 5, 
14, 19, 27) mm 160** + s* 170** - s* 170** + s* 180** + s* +11 

Conzentriert 35 (Getriebe 51, 
71 mm 170** + s* 180** + s* 180** + s* 190** + s* +11 

*s = stroke length     **ab 700mm Zusatzlänge von 42mm !!! - max. lieferbarer Hub 1000mm 
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 Conzentriert 50  
Technische Daten 
12V/24V DC, Motor mit Permanentmagnet (Empfehlung max. Strom bei 24VDC 8 A) 

Typ 
(Getriebeübersetzung

  Conzentriert 
50 (i=4) 

Conzentriert 
50 (14) 

Conzentriert 
50 (17) 

Conzentriert 
50 (24) 

Conzentriert 
50 (49) 

Conzentriert 
50 (84) 

Maximale Leistung N 500 1750 2200* 3100* 4500* 4500 

Geschwindigkeit bei 
max. Leistung 

mm/s 70 20 17 12 6 4 

* ab 500mm Länge max. 2000N als Druckkraft zulässig - max. lieferbarer Hub 1000mm 
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+- 1mm  
A   Standard Hall IP68 

Conzentriert 50 (Getriebe 4, 14, 17, 24) mm 240** + s* 255** - s* +14 
Conzentriert 50 (Getriebe 49, 84 mm 255** + s* 270** + s* +14 
*s = stroke length 
**ab 800mm Zusatzlänge von 100mm !!! - max. lieferbarer Hub 1000mm 
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Ganz neu in Kürze – erste Einsatzfälle sind bereits konzipiert 

Conzentriert 35-tele  
 
----------------------------------------------------------------------------------------------------------------- 
 
Verschiedene 
Steuereinheiten und 
Synchronsteuerungen 
lieferbar zum Beispiel 
CON180 als 
Vorschaltelektronik für 
den Blockierschutz und 
zur Ansteuerung 

  

Links und unten die Mini 
Elektronik die 
Endschalter überflüssig 
macht. Trotz 
selbsthemmender Spindel 
setzt sich die Spindel bei 
Blockfahrten nicht fest, da 
die Elektronik im ms- 
Bereich den Motor 
abschaltet. Es kann über 
die Totmannschaltung 
zwar wieder 
zurückgefahren werden 
aber nicht weiter in die 
Blockrichtung. Einfach 
aber wirkungsvoll. Die 
Ansteuerung kann über 
einen einfachen 
Schließkontakt erfolgen.  
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Weitere Steuerungen - auch Synchronsteuerungen – lieferbar 
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1.9 - Wellenantrieb: Antrieb auf glatter Welle  

Der besondere Wellenantrieb  

Wellenantriebe sind Kraftschlussgetriebe, welche die Drehbewegung einer glatten Welle in 
eine Hubbewegung umwandeln.  

Diese Wirkung wird durch wälzgelagerte Spezialkugellager erzielt, die mit ihren speziell 
geformten Laufflächen gegen die Welle gedrückt werden und unter ihrem Stellungswinkel auf 
der Wellenoberfläche abwälzen. 

 

Merkmale:  

• Spielfrei,  
• geräuscharm,  
• hoher Wirkungsgrad durch rollende Abwälzung, Vorschub- und Führungseinheiten,  
• durch Freischalter frei auf der Welle verschiebbar,  
• kompakte Bauweise,  
• geringer Einbauraumbedarf,  
• Sicherheit durch Schlupf bei Überlastung,  
• Vervielfachung der Schubkraft durch Koppelung mehrerer Wälzmuttern,  
• mit verschiedenen Steigungswerten lieferbar,  
• linke und rechte Steigung auf einer Welle möglich,  
• gute Dichtungsmöglichkeiten bei Staub, Schmutz, Feuchtigkeit u.ä.  
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Überall dort, wo Linearbewegung gefordert wird, ist die Wälzmutter eine moderne 
Alternative zu hydraulischen und pneumatischen Bewegungssystemen, Kettenvorschüben und 
Gewindespindeln. 

Merkmale:  

• Spielfrei,  
• geräuscharm,  
• hoher Wirkungsgrad durch rollende Abwälzung, Vorschub- und Führungseinheiten,  
• durch Freischalter frei auf der Welle verschiebbar,  
• kompakte Bauweise,  
• geringer Einbauraumbedarf,  
• Sicherheit durch Schlupf bei Überlastung,  
• Vervielfachung der Schubkraft durch Koppelung mehrerer Wälzmuttern,  
• mit verschiedenen Steigungswerten lieferbar,  
• linke und rechte Steigung auf einer Welle möglich,  
• gute Dichtungsmöglichkeiten bei Staub, Schmutz, Feuchtigkeit u.ä.  

Überall dort, wo Linearbewegung gefordert wird, ist der Wellenantrieb eine moderne 
Alternative zu hydraulischen und pneumatischen Bewegungssystemen, Kettenvorschüben und 
Gewindespindeln. 

Freischalter (auch pneumatisch lieferbar - ) 

gekoppelte Ausführung 

linke und rechte Steigung 
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Weitere Informationen finden Sie auf meiner Internetseite 
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Klapp-Wellenantrieb  sind Kraftschlussgetriebe, welche die konstante 
Drehbewegung einer glatten Welle in hin- und hergehende Bewegung umwandeln. Sie wirken 
wie Muttern auf Spindeln, besitzen jedoch eine feinstufig veränderbare Steigung, die links- 
oder rechtsgängig sein und sogar zu null werden kann. Diese Wirkung wird durch schwenkbar 
angeordnete Spezialkugellager erzielt, die mit ihren speziell geformten Laufflächen gegen die 
rotierende Welle gedrückt wird. 

 

Mehr darüber in Kürze 
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1.9 - Motorhubelement expand-forte  - 
das etwas andere Spindelhub(getriebe)   

 

- für beliebige Lasten in Verbindung mit dem Hypermotor in Arbeit, bzw. auf Anfrage als 
kundenspezifische Lösung auch schon jetzt lieferbar. 

• Motorhubelement als echte Alternative zum Spindelhubgetriebe ab Spindel D=18mm 
(500kg) bis Spindel D=160mm 

• Motorhubelement klein mit 10er Spindel und Gleichstrommotor 
• pneumatischer Schrittmotor mit Spindel 

  

Motorhubelement expand-forte - als echte Alternative zum Spindelhubgetriebe ab Spindel 
D=18mm (500kg) bis Spindel D=120mm und mehr  
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Diese Art "Spindelhubgetriebe" besteht aus einem Hypermotor und Spindeln. Dies sind 
Trapezgewindespindeln, Kugelgewindespindeln oder Rollengewindespindeln. Dies können 
aber Spezialspindeln sein. 

Dadurch das der Hypermotor mit einer sehr großen Hohlwelle, aufgrund seiner speziellen 
Konstruktion, ausgerüstet werden kann, ist hier der Einbau einer Spindel möglich. Da 
gleichzeitig die Axiallager auf die Bedingungen "hohe axiale Last" ausgelegt sind, sind 
dadurch sehr große Kräfte, wie man das bei Spindelhubgetrieben gewohnt ist, übertragbar. 

Beispiel Motorbaugröße 132 mit 100Nm 
als Dauerdrehmoment. 
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Hier ein aktueller Einsatzfall mit 160er 
Kugelgewindespindel für 75t Druckkraft bei 30% 
mit 757 und 70% 10t Belastung. Motordrehmoment 
5000Nm, geforderte Drehzahl 100 1/min. Das 
Programm wird aber bei einem Motor 95x5 mit 
einer 20er Spindel anfangen. 

Sinnvoll möglich ist das Ganze nur, weil der Motor 
durch seine neue einmalige Technik, gleich niedrige 
Drehzahlen macht bei extrem hohen 
Drehmomenten. Die Größenordung etwa da, wo die 
Untersetzungen der Spindelhubgetriebe liegen. 

Da es sich ja dabei um Synchronmotoren handelt 
kann durch den Frequenzumformer die 
Geschwindigkeit sehr, sehr feinfühlig bis auf 0 
runter geregelt werden. Beim Betrieb von 2 
Motorhubelementen an einem Frequenzumformer 
erhält man einen exakten Gleichlauf. 

Natürlich sind auch die Varianten "laufende Mutter 
= rotierende Spindel" möglich und damit wiederum 
auch elektromechanische Zylinder 

Beispiele in Kürze für 36x6 und 80x10 Spindel -> 
Spindelhubelement ohne Getriebe 

und eine Baugröße 56 mit Trapezgewindespindel 
20x4 

Baugröße 100 mit Tr 40x7 - höhere Belastungen 
möglich als mit einem vergleichbaren 
Motorhubelement 

250 1/min mit 40 t möglich bei der richtigen 
Materialpaarung CS12 mit 20% ED = 29mm/s. Mit 
einem vergleichbaren Hubelement sind 5,9mm/s 
möglich 

Vorteile dieser Herkules Motorhubelemente:  

Um ca. 30% besserer Gesamtwirkungsgrad 
(Heutzutage spielt die Energieeffizienz eine 
entscheidende Rolle) 

Kein Getriebe, bei dem Öl auslaufen kann oder 
Verschleiß auftreten kann. 

Kein Spiel im Getriebe 
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Synchronlauf mehrerer Motoren ohne großen 
Aufwand, da es sich ja um Synchronmotoren 
handelt. Betriebe über FU, wobei die Motoren in 
Reihe oder parallel geschaltet werden. Es sind z.B. 
keine Gelenkwellen o.a. notwendig. Ganz davon 
abgesehen gibt es oft auch den Platz nicht dafür. 

Sehr ruhiger Lauf, da nur wenig Masse sich 
überhaupt dreht, und wenn dann mit wesentlich 
niedrigeren Drehzahlen als bei Getriebestufen. Hier 
nur 1/7 der sonst nötigen Motordrehzahl. 

Mit neuen Reglertyp sogar wesentlich höhere 
Geschwindigkeiten möglich. Bei der richtigen 
Werkstoffpaarung bis zu 250 1/min bei 50t 
Belastung möglich, also V= 29mm/s. Beim M4 ist 
lt. Berechnungstabelle nur 4,9mm/s bei 50t möglich. 

Motorglocke und Kupplung entfällt. 

Schlanke Bauform, da der Motor um die Spindel 
gebaut ist, bzw. die Spindel direkt durch den Motor 
geht. 

Kein nach außen abstehender Motor der bei höheren 
Vibrationen und Schockbelastungen abbrechen 
kann.  

Seitliche Bohrungen für Bolzen für eine 
Drehmomentfreie Aufnahme optional möglich 

relativ große seitliche Kräfte sind möglich durch den 
großen Abstand der Führungsringe. Bei der 
richtigen Paarung von Spindel und Führungsring 
(gehärteter Stahl auf Keramik) ist die 
Führungsqualität nochmals erheblich zu steigern. 
Bitte sprechen Sie mich an. 
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 Motorhubelement expand-forte-mini mit 10er Spindel und Gleichstrommotor  
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Nicht als Tischbein verwendbar, da für diesen Einsatzfall Kundenschutz besteht. 

 

 
Zweck des Hohlwellenantriebes 
De Hohlwellenmotor (Gleichstrom Kohlebürstenmotor) kann mit einer durchgehender 
Gewindespindel und einer mit der Welle verbundenen Gewindemutter als Linearantrieb 
verwendet werden. 
 
Gleichstrommotor 
Der Einsatz eines Gleichstrommotors hat den Vorteil, dass die Umschaltung der Drehrichtung 
durch einfaches Umpolen der Betriebsspannung erzielt werden kann. 
Größen: Zur Zeit werden zwei Längen des Hohlwellenantriebes hergestellt: der Durchmesser 
ist 56 x 48 mm und die Motorlängen betragen 194 und 135 mm. 
 
Spindel 
die Gewindespindel hat einen Durchmesser von 10 mm. Als Beispiel wird bei einer 
gewünschten Schubkraft von 1200 N und einer Geschwindigkeit von 5-6 mm/s ein 
Trapezgewinde mit einer Steigung von 2.2 mm verwendet. Damit erreicht man ein optimales 
Verhältnis zwischen Wirkungsgrad und Selbsthemmung des Antriebes. Bei kleinerer Steigung 
reduziert sich die Vorschubgeschwindigkeit, der Wirkungsgrad reduziert sich und die 
Selbsthemmung nimmt zu. Bei zunehmender Gewindesteigung verhält es sich genau 
gegenteilig. 
 
Antriebsdaten 
Der Motor kann für Spannungen von 24 – 48 Vdc realisiert werden, der optimale 
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Drehzahlbereich liegt bei 1'800 – 3'000 Rpm. In der oben beschriebenen Konfiguration ist der 
Antrieb bei einer Belastung von 1200N ohne Bremse selbsthemmend. Die Stromaufnahme 
des Antriebes unter dieser Last beträgt bei einer Ausführung für 28 – 32 Vdc ca. 8 – 9A. 
 
Gewindemutter 
Die Mutter kann auf der Welle angebracht oder in dieser integriert sein. Sie sorgt, im 
Zusammenspiel mit der Gewindespindel, für die Verwandlung der Drehbewegung des Motors 
in eine Linearbewegung. 
 
Getriebe 
Die Mutter kann alternativ auch durch ein, die Hohlwelle umgebendes, Getriebe angetrieben 
werden, die Mutter ist auch in diesem Fall in einer Linie mit der Welle, die durch das Getriebe 
und durch den Motorkörper geführt werden kann. 
Dadurch kann, ohne einbußen beim mechanischen Wirkungs-grades, eine langsamere 
Bewegung mit mehr Schubkraft erreicht werden. 
 
Encoder 
Der Motor kann mit einer Vorrichtung zur Ermittlung der Drehgeschwindigkeit und Richtung 
(Encoder) versehen werden, dadurch wird eine optimale Steuerung des Antriebes ermöglicht, 
was vor allem bei Anwendungen mit mehreren, synchron laufender Antriebe notwendig ist. 
 
Entstörfilter  
Der Motor ist mit einem aus Induktivitäten und Kondensatoren bestehenden Standard – 
Entstörfilter ausgestattet. 
 
Montage 
Dank der besonderen Bauweise gestaltet sich die Montage des Antriebes in der Anwendung 
äußerst einfach. , da er bei entsprechender Auslegung  
 
Vorteile gegenüber bekannten Lösungen: 
- Sehr zuverlässig  
- Niedrige Laufgeräusche 
- Motorbauhöhe begrenzt den möglichen Weg der Linear-bewegung nicht 
- Kostengünstig durch einfache Konstruktion 
- Lösungen ohne Bremse oder Getriebe leicht realisierbar 
- Einfachste Laufrichtungsumschaltung 
- Betrieb mit Niederspannung 
- Geringe Abmessungen und Gewicht 
 
Anwendungen 
Allgemein als Linearaktuator 
Durch die Bauform besonders geeignet für den unsichtbaren  
Einbau in Teleskoprohre und Säulen aller Art  
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pneumatischer Schrittmotor mit Spindel als Motorhubelement  

Auch mit Hilfe eines 
pneumatischen Schrittmotors 
ist ein "Spindelhubgetriebe" 
möglich 

Weiter Daten unter dem 
Thema pneumatischer 
Schrittmotor 
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2.0 - Pneumatik 
 
 

2.1 Greifer, Handlingsmodule, sinuide 
Getriebe 
Daten folgen in Kürze 
 
 

2.2 schnellschaltende Ventile biw 2kHz, 
Ventile, Ventilinseln, Vakuumtechnik, 
Zylinder, Luftaufbereitung, Trockner, 
Verschraubungen und vieles mehr 
Einige Daten folgen in Kürze – insbesondere über Festdosselrückschlagventile 
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2.3 pneumatischer Schrittmotor 
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Gr. 1620  auch für den EX-Schutz Bereich lieferbar. Ab 1.1.2009 auch die Größe 2532 
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Signalumformungsboxen für Namur Endschalter (für den Ex-Schutz Bereich) ab 1.1.2009 
lieferbar. In Kürze mehr Informationen hier.  

  

 Haltemomente: 

 BPS-1216 � 3.4Nm 

 BPS-1620 � 6.6Nm 

 BPS-2532 � 20Nm 

Die Selbsthemmung mit oder ohne Luft ist ungefähr das doppelte 
Haltemoment wie die Antriebskraft. � z.B. BPS-1620 mit 3.3Nm  � 
Haltemoment = 6.6Nm im Stillstand. !! Dabei ist folgendes zu beachten: 
Bei Belastung des Motors muss zuerst eine der 3 Klinken einrasten. Dies 
kann eine Rotationsbewegung bis zu 3 Winkelgrad auslösen. Nachher 
steht der Motor aber garantiert still! 
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Kräftetabelle für die Lösung mit integrierter Spind el  

  

  

  

  

  

  

* maximal zulässige Kräfte sind durch die Lagerung begrenzt. Die 
Spindel selber könnte hier mehr Kräfte aufnehmen   

  

Beschleunigungsverhalten  

Der einzige Wert den wir angeben ist das Massenträgheitsmoment und 
dieser kann aus dem Prospekt entnommen werden. – Unsere Motoren 
drehen so langsam, dass eine Beschleunigungskurve und deren 
Verhalten keinen Sinn machen. – Nur bei vereinzelten langsamen 
Schritten findet eine Beschleunigung bzw. Verzögerung statt. Hier ist es 
wichtig das angegebene Massenträgheitsmoment nicht zu übersteigen. – 
Im Dauerlauf sind diese Beschleunigungen bzw. Verzögerungen um ein 
vielfaches kleiner und können vernachlässigt werden! 

  

Sie erhalten im Anhang ein Geschwindigkeits-Kraft-Diagramm woraus 
gut ersichtlich ist, wie der Motor eingesetzt werden kann. 

  

Werden große Massen direkt auf die Rotorwelle montiert, so kann ein 
Betrieb immer noch möglich sein. Dabei ist aber auch die 
Programmierung zu berücksichtigen und bei Drehrichtungswechseln 
müssen kurze Wartezeiten eingelegt werden. (Je länger die 
Schlauchlänge zwischen Motor und Ventil, je grösser müssen auch die 
Wartezeiten sein. Dabei handelt es sich um Werte im Milisekunden-
Bereich) 

  

Motortype Nm 
Steigung 
p=2mm 

Steigung 
p=10mm 

Steigung 
p=30mm 

          

BPS-16 1.7 1600N 695N 242N 

BPS-
1620  3.3 1750N* 1345N 470N 

BPS-
2532 

10.0 2400N* 2400N* 1420N 



IFIA  - Ingenieurbüro für innovative Antriebstechnik  

Stand 25.8.13   www.Antriebstechnik.eu  - www.Spindelhubgetriebe.com    Seite 109 von 158 

Maximal zulässige Hubkräfte bei Spindelantrieben  

Die maximalen Hubkräfte beim BPS-1620 sind wie folgt festgelegt: 

•                   Spindel Ø8.0 mit 30mm Steigung: max. 25kg. (Bei 
freihängender Last) 

•                   Spindel   Ø8.0 mit 2mm Steigung: max. 180kg. (Bei 
freihängender Last) 

  

Die maximalen Hubkräfte  beim BPS-2532 sind wie folgt festgelegt: 

•                   Spindel Ø12.0 mit 45mm Steigung: max. 80kg (Bei 
freihängender Last) 

•                   Spindel Ø12.0 mit 4mm Steigung: max. 250kg (Bei 
freihängender Last) 

  

Das Überspringen des Motors  

Grundsätzlich können Sie nur in den seltensten Fällen davon ausgehen, 
dass der Motor überhaupt mal überspringt. Dies ist nur manchmal der 
Fall wenn mechanisch auf Block gefahren wird. Zum Referenzieren 
empfiehlt sich da ein Endschalter, welcher angefahren wird. So kann der 
Motor gar nicht überspringen. 

Drehzahl/Drehmomentkennlinien finden Sie auf der Internetseite 

 

Es gibt jetzt einen "Teslar-Motor" der völlig unmagnetisch ist. 
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Wieder eine Innovation:  

Das pneumatische Handrad 

Den Schrittmotor können sie beliebig an schwer zugänglichen Stellen 
einbauen. Die Schläuche können sie beliebig verlegen. Jeder Schritt am 
Handrad ist genau ein Schritt von 3° am pneumatischen Schrittmotor. Somit 
lässt sich auch eine reproduzierbare Position wieder anfahren. 

Der Clou: Den pneumatischen Schrittmotor können sie sogar in der Ex-Schutz 
Zone 0 (nur Größe 1620) einsetzen. Es ist keinerlei Elektrik vorhanden und 
trotzdem können sie damit positionieren 
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Den Drehknopf des Handventils hat 15 Schritte bei einer Umdrehung, d.h.120 Schritte für eine 
Umdrehung bedeutet 1/8 Umdrehung beim Motor. 

Also 8 Umdrehungen am Handrad ist eine Umdrehung beim Schrittmotor. 
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Weiterentwicklung des pneumatischen Schrittmotors 

Die Steuerung kann sowohl das alte Prinzip, als auch das neue 
Prinzip ansteuern. 

  

  

Weitergehende Informationen: 

1. Die Schrittzahl abhängig vom Motor - theoretisch 500 Hz, damit sind also für den SMW20 10 0000 
Schritte vom Grundsatz her möglich. 

2. Die Eingänge erkennen ein Signal von +12VDC bis +24VDC (+20%). Die Stromaufnahme bei 24V 
beträgt ca. 4,3mA. Das Massepotenzial der Eingänge muß fest mit dem der Stromversorgung 
verbunden sein. 

3. Die Stromversorgung ist nicht inbegriffen und muss 24VDC +/- 10% liefern. Der Impulsstrom beim 
schalten eines Ventils beträgt min. 4A! 

Selbstverständlich kann ich ein Schaltnetzteil mit 24V/6A liefern. 

4. Die minimale Impulslänge ist durch die Hardware auf ca. 2ms begrenzt. 

5. Des weiteren gibt es ein fertiges Tool für die Siemens S7 Steuerung für eine einfache 
Ansteuerung des pneumatischen Schrittmotors 

  

Zu beachten ist, dass der pneumatische Schrittmotor immer so programmiert wird, dass das letzte 
Ventil, auch beim Stromausfall immer gesetzt ist. Beim Neustart, sollte dieses anschließend zuerst 
betätigt werden und anschließend der Sensoreingang ausgewertet werden.  

Wenn dies nicht der Fall ist, kann es sein, dass bei einer Ausschaltung die Kolbenposition undefiniert 
ist und der Motor nicht gestartet werden kann. 

Weiterentwicklungen: Mit Zählwerkanzeige, optional mit Bussystem Device Net, RS2323 
(USB), Ethernet lieferbar 
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2.4 pneumatischer Radialkolbenmotor 
Motor seit Mitte 2007 ölfrei, es darf ab sofort auf keinen Fall geölt werden   

Radialkolbendruckluftmotor EasyDrive, da dieser wesentlich weniger Luft (ca. 1/10 
!!!!!) als Lamellenmotoren benötigt. Besonders extrem ist das bei langsam 
laufenden Wickelantrieben, bzw. fast Stillstandsaufgaben. Ein 
Drehfeldmagnetantrieb verbraucht recht viel Energie, der Radialkolbenmotor 
verbraucht im Stillstand gar keine Energie, also 0 Watt. -> verwandte Themen 
Energieeffizienz  
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Materialien - auch als seewasserfeste Ausführung in in EX-Schutz lieferbar 

EasyDrive (Radialkolbenmotor) mit Planetenradgetrieben 

EasyDrive als VA Variante -> zur Edelstahl-Übersicht)  

weitere passende Getriebe finden Sie auf der Internetseite 
www.Spindelhubgetriebe/Getriebe.htm 
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2.5 Multifuinktionsgreifer mit 2  Schwenkfingern  
(angetrieben mit dem Radialkolbendruckluftmotor EasyDrive , aber auch mit 
Servomotoren lieferbar 

hohe Leistung 

minimaler Luftverbrauch 

variable Greifdurchmesser 

Feinfühlige Multifunktions-Greifer mit sehr großen Spannbereichen spannen 
innen und außen ohne ein Umrüsten der Backen  ! 

Die pneumatisch betätigten Greifer mit drei Schwenkfingern der Type DSG eignen sich mit  
ihren großen und variablen Spannbereichen zum Spannen von unterschiedlich großen 
Werkstücken ohne Verstellung der  Backen für vielfältige Aufgaben in einer automatisierten 
Fertigung. Der Spannhub kann vom Anwender durch die Länge der Finger bestimmt werden. 
Oft können sogar Teile ohne Umrüsten wahlweise von innen oder von außen gespannt 
werden. Der Antrieb der Backen erfolgt über einen Pneumatikmotor und wahlweise 
zusätzlich einem Planetengetriebe. Das Gehäuse besteht aus hartcoatiertem bzw. schwarz 
eloxiertem Aluminium.  Die Greifer sind in 12 Größen lieferbar und zwar mit einem 
Drehmoment von max. 6,5 Nm an jedem Finger bei der kleinsten Type, max. 585 Nm bei der 
größten Type. Die Spannkraft kann sehr feinfühlig eingestellt werden. Infos unter: 
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Diese sehr feinfühligen pneumatisch betätigte Greifer kombinieren die Vorteile von sehr 
hohen Spannkräften und extrem großen Spannbereichen und sind insbesondere auch für 
effizientes Handling von kleinen und mittleren Serien geeignet. 

  

Die Greifer mit drei Schwenkfingern der Type DSG wurden als universell einsetzbare 
Spannfutter für ein Robotersystem für einen internationalen Getränkekonzern entwickelt. Sie 
sorgen für eine hohe Flexibilität der Anlage, denn sie eignen sich mit  ihren sehr großen 
Spannbereichen zum Spannen von Werkstücken unterschiedlichster Größe ohne dass die 
Spannbacken verstellt werden müssen. 

  

Der besonders durchdachte Antrieb der stufenlos verstellbaren Backen erfolgt über einen 
Pneumatikmotor und ein Planetengetriebe. Das Gehäuse besteht aus hartcoatiertem bzw. 
schwarz eloxiertem Aluminium. Drei-Finger-Greifer sind in 12 Größen lieferbar und zwar mit 
einem Drehmoment von max. 6,5 Nm auf jedem Finger, bei der kleinsten Type und max. 585 
Nm bei der größten Type Nm  auf jedem Finger. Die Spannkraft kann sehr feinfühlig 
eingestellt werden. Sonderausführungen sind ebenfalls möglich. 

  

Für besonders verformungsempfindliche Werkstücke kann die Spannkraft besonders 
feinfühlig dosiert werden und zum Spannen von schweren Bauteilen stehen trotzdem extrem 
hohe Spannkräfte zur Verfügung. Das max. Drehmoment der größten Type beträgt 585 Nm. 

  

Die universellen Dreifinger Greifer arbeiten leise, sind schnell, zeichnen sich durch einen 
sparsamen Luftverbrauch aus. – sehen Sie hierzu auch unter dem Begriff 
Radialkolbendruckluftmotor nach 
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 2.6 pneumatische Teleskopzylinder 

 

  
 
 
beidseitig betätigter Zylinder.  

gegen verdrehen gesichert durch 8eckigen Innenaufbau 
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Zwei oder dreistufiger Teleskopzylinder 
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3.0 – Elektrotechnik – Elektronik 
 

3.1 - Torque Motoren  
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Folgende Stichworte finden sie auf der Internetseit e 
www.Spindelhubgtriebe.com  bzw. www.Antriebstechnik.mobi   

 

Sonderthemen  
Edelstahl 

Atex-Ausführungen 
Energiereffizienz 

  
• 2kHz Schaltfrequenz-Ventile 
• 3 Backen-Greifer 
• 3D Scanner 
• AH-35-50 nicht mehr vom Original 

Hersteller lieferbar, bei mir schon - mehr 
in Kürze hier 

• Aluminium Konstruktionsprofile 
• Anzeigegeräte 
• Asynchronmotor 
• Atex-Ausführungen 

• Linearachsen-Atex 
• Radialkolben-

Druckluftmotore 
• pneumatische Schrittmotore 
• Drehstrom-Getriebemotore 
• Infos zum Ex-Schutz 

• Baubedarf 
• Makierspray 
• Laserentfernungsmesser 
• Niviliergeräte 
• Rotationslaser 
• Wasserwagen 
• Neigungssensoren 

• CCD-Kamera Systeme 
(Oberflächenprüfsysteme) 

• Direktantrieb 
• Drehdurchführungen auch in VA 
• Drehmodule - Schwenkmodule 
• Drehgeber 
• Drehstrommotoren 

• Drehstrommotoren für 
Schiffe 

• Drehstrommotor in VA 
• Drehstrommotor mit 

niedrigen Drehzahlen und 
hohen Drehmomenten 

• Drei-Schwenkfingergreifer 
mit sehr großen Greifbereich 

• Drosseln 
• Drosselrückschlagventile 

• Drosseln mit Feinjustierung 
und Scala 

• Festdrossel-
Rückschlagventile 

• SPS-gesteuerte Drosseln 
• Drucken in 3D (richtige Teile) 
• Druckluftmotor 

(Radialkolbenmotor) 
• Druckerzeugung 

• Druckübersetzer 
• Kompressor - Mini 
• Membranpumpen 
• Seitenkanalverdichter 

• Druckschalter 
• Durchflussregler 
• Durchflusssensoren (auch für Wasser 

und gleichzeitigen Temperatursensor) 
• Durchflussventil 8 bit 
• Edelstahl 

• Drehdurchführungen in VA 
• Edelstahlgetriebemotoren 
• Edelstahlkupplungen 

(berührungslos) 
• Edelstahllinearachsen 
• Edelstahlmotoren 
• Edellstahl-

Radialkolbendruckluftmotor
en (seewasserfest) 

• Edelstahl-
Spindelhubgetriebe 

• Edelstahlzahnstangenantrie
be als Hyperhubelement 

• Edelstahlzylinder elektrisch 
• Edelstahlzylinder 

pneumatisch 
• Edelstahlkochtisch 
• Keramikgewindespindeln 

mit VA oder Messingmutter 
• Was ist eigentlich Edelstahl 
• Yamada-Pumpen 

• Einsatzfälle - Beispiele 
• Elektrohubzylinder 
• elektromechanische Zylinder 
• Elektromotore 
• elektronische Getriebe 
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• Elektronikentwicklungen 
• Elektrozylinder 
• Erfolgsbox 
• Ex-Schutz (siehe auch Atex) 
• Festdrosselrückschlagventile 
• Fett-Pumpen 
• Flurführungen mit Führungswelle 
• Führungen 
• Gemini (Schnellhubgetriebe) 
• Gerätesteckdosen 
• Getriebe 

• Getriebe-elektronische 
• Getriebe - Kegelrad 
• Getriebe - magnetische 
• Getriebe - Planetenrad 
• Getriebe - Schneckenrad 
• Getriebemotoren aus VA 

(Drehstrom-, Servo- und 
pneumatische 
Radialkolbenmotore) 

• Greifer 
• Greifer mit sehr großen 

Greifbereich 
• Greifer ultra leicht 
• Nadelgreifer 
• Parallelgreifer 
• Robotergreifer 
• Drei-

Schwenkfingergreifer mit 
sehr großen Greifbereich 

• Servogreifer 
• Vereisungsgreifer 
• Sondergreifer nach 

Kundenwunsch 
• Gourmet-Buffet-Tisch 
• heißer Tisch 
• Hohlwellenschrittmotor mit 

Spindel pneumatisch 
• Hohlwellenmotor Drehstrommotor 
• Hubelemente 
• Hubgetriebe 
• Hubgetriebe mit Zahnstange 
• Hubsäulen 
• Hubzylinder 
• Hydraulik 
• Hyperhubelement 
• Hypermotor 
• Internettelefonanlage 
• Internettelefonie Voip 
• Internetüberwachungs-Kamera 

• IP 65 Servomotoren mit integrierter 
Elektronik 

• IP 65 und IP 67 Ventile 
• IP 68 Unterwasserventil 
• IP 69 Druckluftmotor 
• Kamerasysteme 

• Oberflächenprüfsysteme 
• kostengünstig 

Überwachungssysteme mit 
Internetkameras 

• Internetkamera direkt 
• Keramikgewindespindeln 
• Kochtisch 
• Kompressor (Kleinkompressor) 
• kontaktlose Energie und 

Datenübertragung 
• Kontaktstifte 
• Kugelgewindespindeln 
• Kugelgewindetriebe 
• Laserentfernungsmesser 
• Laserwasserwagen 
• Leichtbauweise Greifer 
• Linearantriebe 

• Lifco und Lifco linear 
• Linearachsen in VA 
• Linearachsen für 

Reinraumtechnik 
• Linearachsen 
• Linearantriebe 
• Linearmodule (sinuide 

Getriebe - pneumatisch) 
• Linearantriebe bis 180m/s 
• Linearmotoren 
• Lohnarbeit (3D Drucker und 

Prototyping) 
• Luftaufbereitung 

• Kompressor - Mini 
• Membranpumpen 
• Seitenkanalverdichter 
• Filter, Regler 

(Wartungseinheiten) 
• Lufttrockner 

• M (Spindelhubgetriebe der neusten 
Generation) 

• Magnetabscheider 
• Magnettechnik 

• magnetische Getriebe 
• Magnetkupplungen 
• magnetische Motoren 

• Magnetventile 
• Makierspray 
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• Membranpumpen 
• Merkur (Spindelhubgetriebe einer 

älteren Generation) 
• messen - Meßtechnik 

• Sensoren/Endschalter für 
Pneumatikzylinder und 
Linearantriebe 

• Schalter 
• Drehgeber 
• Laserenfernungsmesser 
• Niviliergeräte 
• Rotationslaser 
• Wasserwagen 
• Neigungssensoren 

• Miniatur Durchflussregler 
• Motoren 

• Asynchronmotor 
• Drehstrommotor 
• Drehstrommotor 

niedertourig 
• Gleichstrommotor 
• Hypermotor 
• Linearmotor 
• nicht magnetisierbare 

Motore 
• pneumatischer 

Radialkolbenmotor 
• pneumatischer Schrittmotor 
• Rundschalttische 
• Servomotoren 
• Synchronmotoren 
• Schiffsmotor - elektrisch 

• Muli (Spindelhubgetriebe der 
1.Generation - heute Multi) 

• Nadelventil - Dosseln mit 
Feinjustierung und Scala 

• Neigungssensoren 
• Oberflächenprüfsysteme 
• Parallel-Schwenk-Spannzange 
• Parallelgreifer 
• Parallelgreifer ultra leicht 
• Planetenrollgewindespindeln 
• Planetenrollengewindetriebe 
• Pneumatik 

• Durchflussmesser 
• pneumatische 

Schrittmotoren 
• Pneumatsiches Handrad 
• Prop-Regler 
• Radialkolbenmotoren 

• Schnellschaltventile bis 
2kHz 

• sinuide Linearmodule 
• Sensorik-Sensoren 
• Teleskopzylinder 
• Ventile 
• WET-Ventile 
• Zylinder 

• Pneumatikzylinder 
• Zylinder in allen 

erdenklichen Ausführungen, 
z.B. Führungszylinder 

• reibungslose Zylinder 
• Teleskopzylinder 

• pneumatischer Radialkolbenmotor 
• pneumatischer Schrittmotor 
• Proportionaldurchflussregler 
• Proportionalventile und 

Vakuumproportionalventile,  
• CKD-Proportionalventile 
• Matrix Proportionalventile 

(sehr schnell) 
• 3/2 Wege 

Proportionalventile zum 
Positionieren für Luft, 
Wasser und Hydraulik bis 
1000  bar 

• Prototyping 
• Pumpen 

• Fett-Pumpen 
• Membran-Pumpen 
• Edelstahl-Pumpen 

• Radialkolbenmotor 
• Reibung - 

Oberflächenbeschichtung 
• reibungslose Zylinder 
• Reinraumtechnik 
• Robotergreifer 
• Robotergreifer ultra leicht 
• Rollengewindespindeln 
• Rollengewindetriebe 
• Router (Ethernet und 

Telefonzentrale) 
• Rotationslaser 
• Rundschalttische 
• S7 Tool zur Ansteuerung von 

pneumatischen Schrittmotoren 
• Schienenführungen 
• Schiffsmotor - elektrisch 
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• Schneckengetriebe - Motoren auch 
als Glattgetriebemotoren oder in 
V2A als Serienbauteil 

• Schneckenrad und Schneckenwelle 
der besonderen Art 

• Schnellentlüftungsventile 
• Schnellhubgetriebe 
• Schnellhubgetriebe LowCost 
• Schnellhubgetriebe ganz schnell 

mit integrierter Führung 
• Schnellschaltventile bis 2kHz 
• Schrittmotore pneumatisch 
• Schubkettenantriebe 
• Schwenkmodule 
• Secoh-Pumpen 
• Seitenkanalverdichter 
• Sensoren 

• Drucksensoren 
• Durchflusssensoren 
• Durchflusssensoren für 

Flüssigkeiten 
• Endschalter 

• Servodruckregler 
• Servogreifer 
• Servomotore 

• Direktantriebe 
• Hypermotor 
• esi-Motoren mit dezentraler 

Intelligenz 
• MD-Antriebe 
• Milan Antriebe 
• in Ex-Schutz 
• in VA 

• sinuide (extrem sanfte und extrem 
schnelle) Bewegungen 

• Spannzange - Parallel-Schwenk-Spannzange 
• Spindelhubgetriebe 

• Schnellhubgetriebe 
• Schnellhubgetriebe 

LowCost 
• Schnellhubgetriebe ganz 

schnell mit integrierter 
Führung 

• Spindeln 
• Keramikspindeln 
• Kugelgewindesp. 
• Rollengewindesp. 
• Teleskopgewindesp. 
• Trapezgewindesp. 
• aus Edelstahl 

• Stellmotor 

• Sonderpneumatik 
• Sortierventile 
• Steuerungen 
• Synchronsteuerungen 
• Telefonanlage (auf PC-Basis) 
• Teleskopantriebe 

• Teleskophubbsäulen (mit 
Spindelhubgetrieben bis 7- 
fach Teleskop) 

• Teleskopzylinder - 
pneumatisch 

• thermisch gerissene Kontaktstifte 
• Torque-Motor 
• Touchscreen Terminal 
• Transportluftventil 
• Trapezgewindespindeln 
• Trapezgewindetriebe 
• Überwachungs-Kamera 
• Umwelttechnik 
• Unterwasserventil in IP 68 
• VA - siehe Edelstahl 
• Vakuumproportionalventile 
• Vakuumansaugventil 
• Ventile 

• 2kHz Schaltfrequenz-
Ventile 

• Miniaturventile 
• Vakuumproportionalventile 
• Ventile für Pneumatik 
• Verschraubungen 
• schnellschaltende Ventile 

(bis <1ms) 
• WET-Ventile 

• Verschraubungen 
• Drosseln mit Feinjustierung 

und Scala 
• Festdrosseln 
• Funktionsverschr. 
• SPS gesteuerte Drossel 

• Visualisierungsgeräte 
• Voip-Telefonie 
• Wartungseinheiten 
• Wasseraufbereitung 

• Magnetabscheider 
• Secoh-Pumpen 
• Gummijäger 

• Wasserwagen (Profi) mit und ohne 
Laser 

• WET-Ventile 
• Winkelgreifer 
• Whirlpool 
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• Yamada  
• Fett-Pumpen 
• Membran Pumpen 

• Zahnstangenantriebe 

• Hyperhubelement 
• Zylinder mit Zahnstange 

• Zylinder (elektrisch, pneumatisch) 
• Zylinder reibungslos 

 

Sytemtechnik als vormontiertes 
System  
z.B. eine X Achse mit einem Zahnriemenmodul und Mil an Servomotor. Y-Achse 
Pneumatikmodul als pneumatische Pic & Place Achse m it Korrekturantrieb der 
Z-Achse mit einem pneumatischen Schrittmotor - komp lett montiert mit ev. 
Zwischenadaptern. Die Steuerung des gesamten System s erfolgt über den 
Servomotor. Bedienung der speziellen Aufgabe erfolg t mit einem sehr 
preiswerten speziell angepassten Touchscreen Bedien terminal - kein 
Schaltschank mehr nötig - insgesamt die kostengünst igste Variante die man 
sich vorstellen kann.  

 

Systemtechnik aller Art  

Hier gebe ich Empfehlungen weiter an befreundete Firmen oder gute Kunden die 
meine Komponenten einsetzen. 

Beispiele: Montagetechnik, Messtechnik, Roboterzellen, Handhabungstechnik, ...... 

 

 

und dann noch etwas  

Der Gourmet-Buffet-Tisch aus Edelstahl 
gleich auch zum kochen - das ultimative 

Ess- und Kocherlebnis 

Die Feuerstelle des 3. Jahrtausend 

 
 


